Temat: Centrala CA-10- administrowanie uzytkownikami

Funkcje te wykonujemy w trybie administratora strefy
1. Uruchamiamy tryb administratora (1234*- strefa pierwsza) (2345*- strefa druga)
a) Dodawanie Nowego uzytkownika
a.1 klawiszami |1 wybieramy Nowy uzytkownik—
a.2 Haslto uzytkownika: (wpisujemy nowe hasto- co najmniej 4 cyfry) # Zapis
a.3 Uprawnienia 0-9: (wpisujemy odpowiednio ) # Zapis
1 - dostepne wszystkie funkcje oprocz tworzenia i kasowania uzytkownikow,

3 - dostepne zataczanie dozoru, wytgczanie tylko wtedy, gdy to samo hasto go
zataczyto,
4 - hasto-putapka: wtacza i wylacza czuwanie, ale przy wytaczeniu do stacji
monitorujacej zostanie wystana informacja o "wytaczeniu pod przymusem®
(DURESS),
5 - wiacza wyjscie typu PRZELACZNIK MONOSTABILNY, uzycie jest odnotowane
w pamigci zdarzen, moze petni¢ rolg hasta wartownika,
6 - przetagcza stan wyjscia typu PRZELACZNIK BISTABILNY,
7 - uzbrojenie czesciowe - hasto wiacza czuwanie z jednoczesnym zablokowaniem
grupy wejs¢ (wskazuje je instalator w funkcjach serwisowych), poza tym hasto
daje identyczne mozliwosci jak hasto z uprawnieniami 2,
8 - dostepne zataczanie i wytaczanie czuwania, bez mozliwosci zmiany
wilasnego hasta,
9 - dostepne tylko wiaczanie czuwania,
0 - dostepne tylko kasowanie alarmu.
a.4 Nazwa uzytkownika (mozliwe jest uzycie trybu tekstowego po naci$nigciu *) # Zapis
b) Usuwanie uzytkownika
b.1 klawiszami |1 wybieramy Kasowanie uzytkownika—
b.2 Kogo skasowac? 1 (wprowadzamy nr. uzytkownika ktorego chcemy skasowac) #
Zapis



Temat: Centrala CA-10- rejestrowanie pilotow.

Jezeli w systemie podlaczony zostal sterownik radiowy RX-2K to istnieje mozliwo$¢
zarzadzania funkcjami systemu przy uzyciu pilotow.
Sterowniki obslugujg wylacznie piloty 433 MHz produkowane przez firme

SATEL i moga wspolpracowac z 16 pilotami. Aby mozliwe byto ich wykorzystanie
muszg one zosta¢ zarejestrowane w sterowniku radiowym.

1. Zdejmujemy obudowg sterownika
2. Sprawdzamy ustawienie zworek J7, J8
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Przekaznik moze pracowa¢ w jednym z trz-ec.hmtrybo»v. w zaleznosci od
umiejscowienia zworki na kolkach:

- kotki rozwarte — tryb bistabilny — kazde nacisniecie przycisku pilota przelacza
stan przekaznika na przeciwny

kotki do programowania
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- zworka zatozona na dwoch dolnych kotkach — tryb impulsowy — przekaznik
zalaczany jest na czas przycisniecia przycisku pilota. W zwigzku z zabezpiecze-
niem przed roziadowaniem baterii, przycisk pilota moze by¢ naciskany
maksymalnie 30 sekund.

- zworka zatozona na dwoch gérnych kotkach — tryb monostabilny — przekaznik
zalaczany jest na zaprogramowany czas. Po 30 sekundach naciskania przycisku,
pilot przestaje nadawac, co chroni batene przed roztadowaniem
Nalezy wybrac¢ tryb pracy impulsowe;.
3. Nacisng¢ przycisk programowania na sterowniku — dioda LED miga na zielono
4. Nacisng¢ dowolny przycisk na pilocie — dioda LED miga na czerwono
5. Nacisna¢ ponownie przycisk na pilocie — dioda LED $wieci na zielono
Procedurg nalezy powtorzy¢ dla kazdego pilota.
Usuwanie pilotow z pamieci sterownika.
Jezeli zajdzie potrzeba usunigcia pilotdw z pamigci sterownika wykonujemy nastepujaca
procedurg.

1. Nacisng¢ przycisk programowania na sterowniku na okoto 10s — dioda LED szybko
miga na czerwono

2. W momencie gdy dioda LED ponownie zaswieci ciagglym $wiattem zielonym piloty
zostaly usunigte z pamigci sterownika, jest on gotowy do programowania nowych
pilotow



